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CONTROL ve OTOMASYON
MUHENDISLIGI NEDIR

Kontrol: Davranigini degistirebildigimiz sistemlerin davranigini
istedigimiz hale getirme islemidir.

Kontrol ve Otomasyon Miihendisligi; elektrik, elektronik, mekanik
ve bilgisayar tabanh tim endustriyel Utretim sistemlerinin
amaclanan ve planlanan bicimde gallamasml saglayan bilgi ve
teknolojileri Greten ve uygulayan bir mihendislik dalidir.

Kontrol ve Otomasyon Miihendisligi Programi, “otomatik kontrol
teorisi ve uygulamalari, endistriyel otomasyon,  oOlcme ve
enstriimantasyon , robotik, bilgisayar tabanli endiistriyel bilisim L0 '
sistemlerinin tasarimi ve uygulamalari” konularinda egitim verir ve https://www.engusa.com/en/solution/automation-control-systems

arastirma yapar.




CONTROL ve OTOMASYON
MUHENDISLIGI TARIHCE

Tarihten Kontrol Ornekleri

Muhendislikte kontrol, “sistemleri belirli bir duruma . o
yonlendirme” anlamina gelmektedir. e

Dinamik sistemlerin temelini olusturan geri besleme
kavraminin bilincine ¢ok yakin zamanlarda varilmis
olmasina ragmen (19. yizyil sonu), bu distncenin
eski caglardan beri algilandigi ve basari ile uygulandigi
bilinmektedir.

———— Samandira

DEBi REGULATORU
(Ktesibios, M.O. IlI. Yiizyil)

~

19. yy da kontrol buhar ile yapilirken 20.yy da elektrik

ve elektronigin teknolojiye hakim olmasiyla kontrol

elektriksel isaretlerle yapilmaya baslanmistir. Bu WATT'IN MAKINASINDAKI
nedenle, Kontrol ve Otomasyon Muh. Bolimuinin DEBi KONTROLU (BUHAR
Elektrik-Elektronik Fakiltesi altinda yer almaktadir. MAKINASI, 1820)




BOIUmUn Tarihcesi

1958
Otomatik Kontrol
Tirk Milli Komitesi
(TOK)

1982

Kontrol ve Bilgisayar
Mdih. Bolimi

2001
Kontrol Muh.
Programi

Prof. Dr. Miinir Ulgiir

g 2007
&\

Prof. Dr. Kemal Sarioglu Kontrol ve
Otomasyon Miih.
Kontrol Opsiyonu - Bolumu

Prof. Dr. Nimet Ozdas Bilgisayar Opsiyonu

Prof. Dr. Atilla Bir

Kontrol ve Otomasyon Miihendisligi Programinin bitlin mezunlari ABET tarafindan akredite edilmistir.




Bolim Ogretim Kadrosu

Prof 10
DOC 6
D, 11
Ar Gor 12

*Diinyada Kontrol ve Otomasyon lizerine ¢alisan en fazla bilim insanini kadrosunda bulunduran bolim.




Lisans Programi Kontenjanlar

2024-25 Egitim-Ogretim donemi igin
= %100 Ingilizce Programi icin kontenjan 40 kisidir.

= %30 Ingilizce Programi icin kontenjan 40 kisidir.




Universite Giris Taban Siralamasi

== %30 ingilizce == %100 ingilizce
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ALANLARA YONELIK BAZI DERSLER

(KONTROL)

Kontrol Sistemlerinin Analizi
System Modelling&Simulation
Olcme ve Enstriimantasyon
Endustriyel Otomasyon Sistemleri
Kontrol Sistem Tasarimi

State Space Meth.in Contr.Syst
Numerical Analysis with Python
Programming Technig.in Control
Machine Learning for EE Engineering
Microcontroller Systems

Object Oriented Programming
Algorithmic Machines and Mic.
Servo Motor

Sys.Eng.&Saf.-Critic. Sys.Des
Sensors&Transducers in Contr

Mod.&Cntrl of Biological Sys

Intr. to Optimal Contro

Model-Based Design and Artificial Int.
Int.to Nonlinear Control Syst.
Intelligent Control Systems

Process Control

Motion Control Systems

Flight Control Systems

Attitude Determination & Ctrl
Control Techniques for Nonlinear Systems
Int. Software Sol. for Cntl and Visual.
Data Driven Control

Robot Control

Intr. to Learning based Cont. Systems
Robot Motion Planning and Control




ALANLARA YONELIK BAZI DERSLER
(OTOMASYON)

* Intr. to Prog. Language (C)

* Lojik Tasarima Giris

e System Modelling&Simulation

* Enddustriyel Otomasyon Sistemleri
« Olcme ve Enstriimantasyon e Advanced Industrial Automation

* Discrete Mathematics * Intelligent Control Systems

* Data Structures & Programming * Intr.to Mobile Communications

* Intro. to Manufacturing Systems T 1T e * Integrated Manufacturing Syst

* Numerical Analysis with Python BRI A =a * Production Planning&Control

*  Programming Techniq.in Control * Lean Production Systems

* Machine Learning for EE Engineering * Indus.4.0 & Digital Transform.

* Microcontroller Systems * Process Control

* Object Oriented Programming * |Industrial Data Communications

* Operations Research | : j- : * Motion Control Systems

e Algorithmic Machines and Microcon. * Integ. Software Sol. for Cntl and Visual.

e Digital System Design

e Sys.Eng.&Saf.-Critic. Sys.Des.

e Sensors&Transducers in Contr.

* Model-Based Design and Art. Intelligence




ALANLARA YONEL]

(ROBOTIK ve O

< BAZI DERSLER
'ONOM SISTEMLER)

e System Modelling&Simulation

* State Space Meth.in Contr.Syst
* Discrete Mathematics

e Dinamik

e Data Structures & Programming

 Foundational Mathematics for Robotics

* Programming Techniq.in Robotics

* Robot Kinematics and Dynamics

* Object Oriented Programming

* Vector Based Model. of Robotic Sys.
e Algorithmic Mach. and Microcont.

* Mechanical Vibrations

* Introduction to Optimization

* Servo Motors

e Sys.Eng.&Saf.-Critic. Sys.Des.

Model-Based Design and Art. Intelligence
Principles of Robot Autonomy
Autonomous Vehicles

Intelligent Control Systems

Vector Based Model. of Robotic Sys.
Field and Service Robotics

Image Processing Fundamentals
Robot Control

Social Robotics

Soft Robotics

Swarm Robotics

Legged Robotics

Robot Motion Planning and Control
Field and Service Robotics
Perception for Robotics



ALANLARA YONELIK BAZI DERSLER
(YAPAY ZEKA ve AKILLI SISTEMLER)

* Intr. to Prog. Language (C)

e Lineer Cebir ve Uygulamalari

* Probability and Statistics

e Differential Equations

e State Space Meth.in Contr.Syst

e Discrete Mathematics

e Data Structures & Programming

* Quantum Computation

* Numerical Analysis with Python

* Programming Techniqg.in Robotics
* Programming Technig.in Control
* Machine Learning for EE Engineering

* Object Oriented Programming

e Algorithmic Machines and Microcontrollers
* Introduction to Optimiza
 Model-Based Design and Art. Intellig
* Intelligent Control Systems

* Intr. to Deep Reinforcement Learning
e Data Driven Control

 Model Tabanh Tasarim ve Yapay Zeka
* |Image Processing Fundamentals

* Digital Speech Processing

* Intr. to Learning based Cont. Systems




ALANLARA YONELIK BAZI DERSLER

(YAZILIM)

Intr. to Prog. Language (C)

Lojik Tasarima Giris

Discrete Mathematics

Data Structures & Programming
Quantum Computation
Numerical Analysis with Python
Foundational Mathematics for
Robotics

Programming Techniqg.in Robotics
Programming Technig.in Control
Machine Learning for EE Engineering
Microcontroller Systems

Object Oriented Programming

Algorithmic Machines and Micro.
Optimal Kontrole Giris
Sys.Eng.&Saf.-Critic. Sys.Des.
Model-Based Design and Art. Intellig
Int.to Nonlinear Control Syst.
Advanced Industrial Automation
Intelligent Control Systems

Industrial Data Communications

Intr. to Deep Reinforcement Learning
Integ. Software Sol. for Cntl and Visual.
Data Driven Control

Image Processing Fundamentals
Digital Speech Processing

Intr. to Learning based Cont. Systems




Programa ait Laboratuvarlar

« ENDUSTRIYEL OTOMASYON LABORATUVARI

« ROBOTIK LABORATUVARI

* PROSES KONTROL LABORATUVARI

« GUC ve HAREKET KONTROL LABORATUVARI

* KONTROL LABORATUVARI

« OLCME VE ENSTRUMANTASYON
LABORATUVARI

 BIOMEDIKAL ROBOTIK LABORATUVARI

« ENDUSTRI 4.0 SISTEMLER LABORATUVARI

* OTONOM ARACLAR LABORATUVARI

* SIBER-FIZIKSEL SISTEMLER LABORATUVARI




Programa ait Laboratuvarlar

Proses Kontrol Lab.

Robotik Lab. : '
Kontrol Lab. Endistriyel Otomasyon Lab.




TUIK Verilerine Gdre En Cok Kazandiran Meslekler arasinda ilk dortte.

Mezunlarin Ik ise Baslama Tarihi
2 yil iginde
0,8%

1 yil icinde /

7,8%

6 ay icinde

Mezun olmadan
37.6%

53,5%




MEZUNLARIN CALISTIGI FIRMALAR

ASELSAN
6%

NELWELS
6%

AVL
3%
Beckhoff
3%

iTO
2%

Mezun anketine yanit veren
205 kisinin yanitlari esas alinmistir.
(Ekim 2024)




MEZUNLARIN CALISTIGI SEKTORLER

Diger
11%

Otomotiv

Rayli Sistem 21%

2%

Biyomedikal
2%

Lojistik
3%

ArGe
3%

Ugak ve Uzay
4%

Enerji

5% .
Savunma Sanayi

19%

Universite
6%

Mezun anketine yanit veren
e S 205 kisinin yanitlari esas alinmistir.
12% (Ekim 2024)




YUksek Lisans / Doktora Egitimi

Mezunlarimiz, dort yillik lisans egitimi sonrasinda, I.T.U. Fen Bilimleri Enstitisi
blnyesinde yer alan Kontrol ve Otomasyon Muhendisligi Yiksek Lisans ve
Doktora programlarinda egitimlerine devam edebilirler.

Kontrol MUhendisligi egitimi disiplinler arasi 6zellik tasidigindan bu programdan
mezun olacak ogrenciler cesitli mihendislik dallarinda da (Bilgisayar Muh.,
Elektronik Mih., Makine Miih., Ucak Mih., Endustri Mih., isletme Muh.,
Mekatronik Muh., Rayli Sistemler Muh. vb.) yuksek lisans egitimine en kolay
sekilde uyum saglayacak alt yapiya sahip olurlar.
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