Pozisyon : Powertrain Kalibrasyon Uzmani (Arge DirektorlUgu’'ne bagli)

GENEL NIiTELIKLER

e  Zorunlu Nitelikler

o  Universitelerin Elektrik/Elektronik, Mekatronik, Kontrol veya Makina Miihendisligi bélimlerinden mezun
olmak,

o lyiseviyede ingilizce bilgisine, tercihen italyanca bilgisine sahip olmak,

o lIgten yanmal, hibrit ve elektrikli araglarda kullanilan kontrol (initeleri, yazilim ve kalibrasyon gelistirme,
test, diagnoz ve problem ¢ézme siregleri hakkinda bilgisi olan,

o  Motor, motor kontrol, aktarma organlari, egzoz emisyonlari ve alternatif yakitlar alaninda teknolojik
egilimler hakkinda bilgi sahibi olup, analiz edilmesi, stratejilerin olusturulmasi, raporlamasi ve ilgili
projelerin yiritilmesinde istekli olmak,

o Powertrain uygulamalari ve arag Uzeri elektronik haberlesme konularinda bilgi sahibi olmak,

Sanziman, otomatik sanziman sistemleri ve sensorler konusunda bilgi sahibi olmak,

o lgten Yanmali, Elektrikli ve Hibrit araglar; model tabanli yazilim gelistirme, gercek zamanli sistem tasarimi,
mekatronik sistem gelistirme; sistem modelleme & similasyon, kontrol sistemi gelistirme, donglide
donanim-yazilim (HiL/SIL) sistemleri, yaziim test ve validasyonu, kalibrasyon konularinin biri ya da
birkagini iceren projelerde kontrol sistem tasarim ya da kalibrasyon sorumlusu olarak olarak en az 2 yil
siire gorev almig ve projesini sonuglandirmig olmak,

o Bursa'da ikamet eden ya da edebilecek olmak,

(@)

e  Genel Nitelikler

iS TANIMI

o Tercihen icten Yanmali motor, Hibrit, Elektrikli arag powertrain yazilim/kalibrasyon konusunda en az bir
projede calismis ve/veya bu alanda tez yapmis/yapiyor olmak,

o Tercihen daha 6nce icten Yanmali motor, Hibrit, Elektrikli arag sistem entegrasyonu (yazilim, validasyon
v.b.) ¢alismalarinda gorev almis olmak,

o  Tercihen igten Yanmali motor, Hibrit, Elektrikli ara¢c mimarileri ve arac alt bilesenleri hakkinda bilgi sahibi
olmak,

o  Tercihen otomotiv elektronigi, haberlesme altyapisi ve sensor sistemleri hakkinda bilgi sahibi olmak,

o  Tercihen model tabanh gomili yaziim gelistirme ve otomatik kod tGretme araglari hakkinda bilgi sahibi
olmak,

o Tercihen INCA, Matlab&Simulink, Vector CANalyzer ve/veya C++ bilgisine sahip olmak,

o Tercihen Ar-Ge tesvik programlari hakkinda bilgi sahibi (TEYDEB, H2020 v.b.) olmak,

o Tercihen patent ve makale gibi teknik ¢alismalarda bulunmus olmak,

o  Etkin problem ¢6ziimi ve diyagnoz yetkinligine sahip olmak

Bu pozisyon ARGE Direktorlugu, Gug¢ Sistemleri Midurligl, Powertrain Mihendislik Gelistirme Kisim
Yoneticiligi'ne bagl olarak gorev yapmaktadir.

Pozisyonun amaci; igten Yanmali, Hibrit ve Elektrikli araglardaki Powertrain kontrol (initeleri yazilim ve kalibrasyon
gelistirme calismalarina liderlik ederek, diyagnoz, validasyon, test, kalite iyilestirme, proje faaliyetlerini yuriitmek,
ilgili yazilim ve kalibrasyon galismalarnin tim sureglerinde teknik referans olmaktir.

Pozisyona 6zgl sorumluluklar;

Mevcut/Yeni projelerde kullanilacak ve/veya satisa sunulan motor ve sanziman tiplerinin Ulke
sartlarina adaptasyonunu saglamak igin kontrol ve kalibrasyon sistemlerinde yapilmasi gereken miidahaleleri
degerlendirmek ve ilgili proje faaliyetlerini gergeklestirmek,

Mevcut/Yeni modellerde tespit edilen motor, motor kontrol ve aktarma organlari ile ilgili kalite hatalarinin
¢ozlilmesine yonelik teknik ¢ozimleri olusturmak ve devreye alinmasi ile ilgili gelistirme faaliyetlerini
gerceklestirmek,

Kendi alanindaki sistemler icin yenilikgi teknik ¢oziimlerin gelistirilmesi ve uygulanmasi suretiyle karliligi ve
Grun kalitesini artirarak i¢ ve dis musterilerin beklentilerinin karsilanmasini saglamak,

Motor, motor kontrol, aktarma organlari, egzoz emisyonlari ve alternatif yakitlar alaninda teknolojik egilimleri
incelemek, analiz etmek, strateji olusturmak, raporlamak ve ilgili projeleri yurtutmek.



e Universite, Arge kuruluslari ile etkin temasta bulunarak yerli (TEYDEB/TUBITAK) ve yurtdisi tesvik projelerini
takip edip, proje Uretip, projelerdeki gelistirme faaliyetlerinde aktif rol almak,

e ¢ ve dis dogrulama ve validasyon faaliyetleri gerceklestirilerek yeni algoritma ve yazilim igeriklerinin
dogrulanmasi

e  Validasyon faaliyetleri ya da proje filo araglarinda gorulen (LUA, RG, CPA, Emisyon, Proses vb.) proje hatalarinin
diyagnoz faaliyetlerinin ylratllerek ¢oziimlenmesi ve ¢éziimlerin devreye alinmasi

e Hat sonu test sistemlerinin entegrasyon ihtiyaclarinin belirlenerek devreye alinmasi ve sistem
dogrulamalarinin gergeklestirilmesi, Uretim Miihendisligi ile yakin takibi ve hatalarin ¢ézimii

e  Uretim ile yakin temasta olarak yeni yazillim ve kalibrasyon yayinlarinin , fabrikanin spesifik ihtiyaglarini
karsilayarak sorunsuz gergeklesmesinin saglanmasi

e  Kriz anlarinda hizli reaksiyon gergeklestirerek arag Uzeri yazihm giincelleme, 6zel prosediir uygulama gibi
faaliyetlerin gergeklestirilmesi,

e  Performans, slrilebilirlik, misteri gereksinimleri icin teknik ¢éztimlerin Gretilmesi ve kalite/satis sonrasi
problemlerin ¢6zimi

e lgili pazarlar igin regiilasyon ihtiyaglarinin kontrol edilerek iriin tzerinde teknik ¢dziimlerin gelistirilmesi,
uygulanmasi

e  Kontrol sistemleri ve kalibrasyonlarin motor ve arag isterleri ile uygunlugunun teyit edilmesi, gorilen
sorunlarin ¢ézimlenmesi

e Elektrikli arag powertrain uygulamalarinin (HEV, PHEV, BEV) FCA ile gergeklestiriimesi ve sistem performans
konularinin proje gelistirme fazlarinda yonetilerek ¢6zimlenmesi
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