2020-2021 Bahar Donemi BTP Sinav Programi

28 Haziran 2021 (PAZARTESI)

| | OTURUM-1
S1: Dorukhan Erdem S2: Ayse Duman Mammadov
No Ogrenci Tez Danigman Jiiril Jiiri2 Tarih Zaman

40160402(Asli Burcu CESUR. LOCALIZATION AND OBJECT TRACKING FOR AUTONOMOUS Dog.Dr. Volkan Sezer Dog.Dr.Serhat ?kizoglu Prof.Dr. Mijde Gilizelkaya 28.06.2021|13.00-13.35

40160461|Alexandre Erin TITOV ROBOTS Dog.Dr. Volkan Sezer Dog.Dr.Serhat !kizoglu Prof.Dr. Mijde Glizelkaya 28.06.2021|13.00-13.35

40160025(Batuhan ATES Dog.Dr. Volkan Sezer Dog.Dr.Serhat Ikizoglu  [Prof.Dr. Miijde Glizelkaya 28.06.2021|13.00-13.35

40160454|Muhammet Talha DADAK  |OTONOM SURUS SISTEMi TASARIMI VE MODEL ARABA UZERINDE  |Dog.Dr. Volkan Sezer  |Dog.Dr.Serhat ikizoglu  |Prof.Dr. Miijde Giizelkaya | 28.06.2021|13.35-14.05

40160455(0Omiir Can UNLU UYGULANMASI Dog.Dr. Volkan Sezer  |Dog.Dr.Serhat ikizoglu  |Prof.Dr. Miijde Giizelkaya | 28.06.2021|13.35-14.05

40160443 |Bahadir CELIKTAS LOCAL PATH PLANNING AND CONTROL OF AUTONOMOUS MOBILE |Dog.Dr. Volkan Sezer Dog.Dr.Serhat ikizoglu Prof.Dr. Mijde Glizelkaya 28.06.2021|14.05-14.35

40160423 [Ruveyda ISIK ROBOTS Dog.Dr. Volkan Sezer Dog.Dr.Serhat ikizoglu Prof.Dr. Mijde Giizelkaya 28.06.2021|14.05-14.35

40150162 |Giilce TOPAL FORMAL METHODS APPLICATION FOR AUTONOMOUS Dog.Dr. Volkan Sezer Dog.Dr.Serhat ikizoglu Ogr.Gor.Dr. Emre Dingel 28.06.2021(14.35-15.05

40160413|Yavuz TERZIOGLU NAVIGATION Dog.Dr. Volkan Sezer Dog.Dr.Serhat ikizoglu  |Ogr.Gor.Dr. Emre Dingel 28.06.2021|14.35-15.05

40150418|Omer VIRAN ENTROPISI TEMELLI OZNITELIK BELIRLENMESI Dog.Dr.Serhat ikizoglu [Dog.Dr. Volkan Sezer Ogr.Gor.Dr. Emre Dingel 28.06.2021(15.05-15.30
HUMIDITY & MOISTURE MONITOR AND CONTROLLER FOR

40120815(Gokhan KOCAMAZ AGRICULTURAL ACTIVITIES Dog.Dr.Serhat ikizoglu |Dog.Dr. Volkan Sezer Ogr.Gor.Dr. Emre Dingel 28.06.2021|15.30-15.55

OTURUM-2
S1: Kutay Bolat S2: Muhammed Emre Sanci
No Ogrenci Tez Danigman Jiril Jiri2 Tarih Zaman

40150812 |Engin YAGMUR AKILLI OTOPARK SISTEMIi Dr.0.U. Ali Fuat Ergeng |Dog.Dr.Tufan Kumbasar |Dr.0.U. ilker Ustoglu 28.06.2021|13.00-13.25

40150407 Emre UYSAL DINAMIiK BANT GENiSLiGi ATANMASI Dr.0.U. Ali Fuat Ergeng |Dog.Dr.Tufan Kumbasar |Dr.0.U. ilker Ustoglu 28.06.2021|13.25-13.50

40120518|Serkan SERT RECHARGEABLE TEMPERATURE CONTROLLED THERMOS DESIGN Dr.0.U. Ali Fuat Ergeng |Dog.Dr.Tufan Kumbasar |Dr.0.U. ilker Ustoglu 28.06.2021|13.50-14.15

40130340[Doguhan SUBASIOGLU SICAKLIK KONTROLLU VE SARJ EDILEBILIR TERMOS DrOU AI? Fuat Ergeng |Dog.Dr.Tufan Kumbasar DrOU ?Iker L?stoélu 28.06.2021(14.15-14.45

40130335|Ender ORAL Dr.O.U. Ali Fuat Ergen¢ |Dog.Dr.Tufan Kumbasar |[Dr.O.U. llker Ustoglu 28.06.2021|14.15-14.45

40140322|Hiseyin KAHRAMAN ENDUSTRIYEL NESNELERIN INTERNETI HABERLESMESIYLE DORT Dr.0.U. Ali Fuat Ergeng |Dog.Dr.Tufan Kumbasar |Dr.0.U. ilker Ustoglu 28.06.2021(14.45-15.15

40160450[Aytung KORKMAZ BOLGE MOTOR KONTROLU Dr.0.U. Ali Fuat Ergeng |Dog.Dr.Tufan Kumbasar |Dr.0.U. ilker Ustoglu 28.06.2021|14.45-15.15

40160433 (Serife Damla KONUR VISION BASED TRAJECTORY CONTROL OF THE MINI AUTONOMOUS {Dog.Dr.Tufan Kumbasar |Dr.0.U. Ali Fuat Ergeng  [Dr.0.U. ilker Ustoglu 28.06.2021(15.15-15.40
REAL-WORLD APPLICATION OF VARIOUS TRAJECTORY PLANNING

40160457|0guzhan KOSE ALGORITHMS ON MIT RACECAR Dog.Dr.Tufan Kumbasar |Dr.0.U. Ali Fuat Ergeng  |Dr.0.U. ilker Ustoglu 28.06.2021|15.40-16.05
UCAN KANAT TiPiINDE iINSANSIZ HAVA ARACININ PALYE FAZINDA

40130347|Ammar BEGEN OTONOM iNiSI Dr.0.U. ilker Ustoglu Dog.Dr.Tufan Kumbasar [Dr.0.U. Ali Fuat Ergeng 28.06.2021|16.05-16.30




29 Haziran 2021 (SALI)

| | OTURUM-3
S1:0kan Konuk S2: Omer Faruk Dik

No Ogrenci Tez Danigman Jiiril Jiiri2 Tarih Zaman

40160419|Ali Osman KOROGLU Prof.Dr. M.Turan Séylemez Prof.Dr. Leyla Goren Dog.Dr. Yaprak Yalgin 29.06.2021(09.30-10.10

40160436 ,ﬁli Emre EDEM TRAFIK KONTROL YONTEMLERI Prof.Dr. M.Turan S?ylemez Prof.Dr. Leyla G?ren Dog.Dr. Yaprak Yalgin 29.06.2021|09.30-10.10

40170462(Ozge ELMAS Prof.Dr. M.Turan Séylemez Prof.Dr. Leyla Goren Dog.Dr. Yaprak Yalgin 29.06.2021(09.30-10.10

40160459(Serra Nur AKMESE Prof.Dr. M.Turan Séylemez Prof.Dr. Leyla Goren Dog.Dr. Yaprak Yalgin 29.06.2021|09.30-10.10

40160462|Zeynep KORKMAZ SATCOM ON THE MOVE PLATFORMS STABILIZATION Prof.Dr. M.Turan Séylemez Prof.Dr. Leyla Goren Dog.Dr. Yaprak Yalgin 29.06.2021(10.10-10.35

. L s CBTC TEMELLI METRO HATLARINDA OTOMATIK TREN ISLETiMi . .

40160451(Rimeysa KOKOGLU - " Prof.Dr. M.Turan Séylemez Prof.Dr. Leyla Goren Dog.Dr. Yaprak Yalgin 29.06.2021(10.35-11.00
(ATO) ICIN KONTROLOR TASARIMI

40150410(Selim Sefa KAYA RAYLI SISTEMLERDE SINYALIZASYON UYGULAMASI Prof.Dr. M.Turan Séylemez Prof.Dr. Leyla Goren Dog.Dr. Yaprak Yal¢in 29.06.2021(11.00-11.25

40150427(Halil AYDIN SIMULATION OF MULTI AGENT SYSTEMS Prof.Dr. M.Turan Séylemez Prof.Dr. Leyla Goren Dog.Dr. Yaprak Yalgin 29.06.2021(11.25-11.50

40150422|0nur YUKSEKTEPE AUTOMATED TRAIN OPERATION IN RAILWAY SYSTEMS Prof.Dr. M.Turan Séylemez Prof.Dr. Leyla Goren Dog.Dr. Yaprak Yalgin 29.06.2021(11.50-12.15

40160440|Ceren ALKAN MODEL ONGORULU KONTROL VE UYGULAMALARI Prof.Dr. Leyla Goren Prof.Dr. M.Turan Séylemez |Dog.Dr. Yaprak Yalgin 29.06.2021|12.15-12.40

40150442|Kamil Kerem OLMEZ GIRIS $EKILL.FNDIRME \./E MODEL REFERA.NS..UYARLAMALI " Dog.Dr. Yaprak Yalgin Prof.Dr. Leyla Géren Prof.Dr. M.Turan S6ylemez | 29.06.2021|12.40-13.05
KONTROL YONTEMLERIYLE KONUM VE SONUM KONTROLU

OTURUM-4
S1: Muhammed Emre Sanci S2: Kutay Bolat

No Ogrenci Tez Danigman Jiril Juri2 Tarih Zaman
6 SERBESTLIK DERECELI ATALET OLCUM BiRIMi ILE YONELME

40150448|Hakan KUTLU PROBLEMI Dr.0.U. Murat Yesiloglu Ogr.Gor.Dr. Yiicel Aydin  [Prof.Dr. Fikret Caligkan 29.06.2021|09.30-09.55

40150424|Atakan ERKOC FURUTA SARKAC MODELLENMESI VE KONTROLU Dr.0.U. Murat Yesiloglu Ogr.Gor.Dr. Yiicel Aydin Prof.Dr. Fikret Caligkan 29.06.2021(09.55-10.20

40080571|Mehmet Cahit INCi ATALET SENSORU iLE ORYANTASYON BELIRLENMESi Dr.0.U. Murat Yesiloglu Ogr.Gor.Dr. Yiicel Aydin  [Prof.Dr. Fikret Caligkan 29.06.2021|10.20-10.55

) CAGRI MERKEZINDE YUKSEK VERIMLILIK iCiN SES ANALIzi . o L j ]

40150436(Nuray Eylul ERLER Dr.0.U. Murat Yesiloglu Ogr.Gor.Dr. Yucel Aydin Prof.Dr. Fikret Caliskan 29.06.2021|10.55-11.20
UYGULAMASI

40110508(Sinan EDGE A SENSOR FUSION ALGORITHM FOR AUTONOMOUS VEHICLES |Ogr.Gér.Dr. Yiicel Aydin Dr.0.U. Murat Yesiloglu Prof.Dr. Fikret Caliskan 29.06.2021(11.20-11.45
PANDEMI DONEMLERINDE ALINMASI GEREKEN ONLEMLERIN,

40160426|Ertugrul KUSVA MAKINE OGRENMESi KULLANILARAK KAMERA iLE VUCUT Prof.Dr. Fikret Caliskan Dr.0.U. Murat Yesiloglu Ogr.Goér. Dr. Yiicel Aydin 29.06.2021(11.45-12.10
SICAKLIGI VE MASKE KONTROLU YAPILMASI

40160421 Serdar DOGRU MATLAB/SIMULINK PROGRAMINDA FAleLl KONTROLORLER Prof.Dr. Fikret Caliskan Dr.0.U. Murat Yesiloglu Ogr.Gor. Dr. Yiicel Aydin 29.06.2021|12.10-12.35
ILE QUADROCOPTER HAREKET KONTROLU

Akif KABACI LINEER OLMAYAN UGAK SISTEM MODELLEMESI VE Prof.Dr. Fikret Caliskan Dr.0.U. Murat Yesiloglu ~ [Ogr.Gér. Dr. Yiicel Aydin 29.06.2021|12.35-13.00

KONTROLOR TASARIMI




29 Haziran 2021 (SALI)

| | OTURUM-5
S1: Ayse Duman Mammadov S2: Dorukhan Erdem
No Ogrenci Tez Danigman Jaril Jari2 Tarih Zaman
40180720|Yasin SAHIN 3B LIDAR TABANLI HARITALAMA VE YOL PLANLAMASI Prof.Dr.Hakan Temeltas  |Dog.Dr.GiilayOke Prof.Dr. ilhan Kocaarslan | 29.06.2021{14.00-14.25
40170748|Bilal YUCEL CAMERA-BASED MAPPING AND PATH-PLANNING Prof.Dr.Hakan Temeltas |Dog.Dr.GiilayOke Prof.Dr. ilhan Kocaarslan 29.06.2021|14.25-14.50
40160453|Burak BAYCA Prof.Dr.Hakan Temeltas  [Dog.Dr.GiilayOke Prof.Dr. ilhan Kocaarslan 29.06.2021|14.50-15.25
40160447|Cemhan YILMAZ AKILLI ARAGLAR iGIN FABRIKA ORTAMI SIMULASYONU Prof.Dr.Hakan Temeltas [Dog.Dr.GiilayOke Prof.Dr. ilhan Kocaarslan 29.06.2021|14.50-15.25
40160405|Mehmet iN Prof.Dr.Hakan Temeltas  [Dog.Dr.GiilayOke Prof.Dr. ilhan Kocaarslan |  29.06.2021|14.50-15.25
40160430|Selim USTEL TELEOPERATING & MONITORING ROS ENABLED VEHICLES Prof.Dr.Hakan Temeltas  [Dog.Dr.GiilayOke Prof.Dr. Mustafa Dogan 29.06.2021|15.25-15.50
40110229(Muhammed Yasin
ADIYAMAN AUTONOMUS DRIVING USING AUTOWARE.AUTO PLATFORM Prof.Dr.Hakan Temeltas  [Dog.Dr.GiilayOke Prof.Dr. Mustafa Dogan 29.06.2021|15.50-16.15
40130311(Kaan ARKAN WAYPOINT NAVIGATION FOR AN UNMANNED GROUND
VEHICLE IN ROS ENVIRONMENT Prof.Dr.Hakan Temeltas  [Dog.Dr.GiilayOke Prof.Dr. Mustafa Dogan 29.06.2021|16.15-16.40
40150344|Ahmet Bahadir GULER [ADAPTIVE SELF-TUNING REGULATOR DESIGN FOR NON-LINEAR |Dog.Dr.GiilayOke Prof.Dr.Hakan Temeltas |Prof.Dr. Mustafa Dogan 29.06.2021{16.40-17.10
40150375|Berkan KOCAOGLU SYSTEMS USING MACHINE LEARNING TECHNIQUES Dog.Dr.GiilayOke Prof.Dr.Hakan Temeltas |Prof.Dr. Mustafa Dogan 29.06.2021|16.40-17.10
OTURUM-6
S1: Omer Faruk Dik S2:0kan Konuk
No Ogrenci Tez Danisman Jiiril Jiiri2 Tarih Zaman
40160416(Melih KORKMAZ UCUNCU PARTI YAZILIM VE UYGULAMALAR ILE SIEMENS S7- Prof.Dr. Salman Kurtulan |Dog.Dr. O.Kaan Erol Prof.Dr. Metin Gokasan [29.06.2021 |14.00-14.30
40160452 |Furkan Mete TEZCAN |1200 PLC UZERINDEN VERI TOPLAMASI VE ILETISIMi Prof.Dr. Salman Kurtulan |Dog.Dr. 0.Kaan Erol Prof.Dr. Metin Gékasan |29.06.2021 |14.00-14.30
BiR DEMIRYOLU ISTASYONU IGIN SINYALIZASYON SISTEMI
Prof.Dr. Salman Kurtulan S
40160449|Ege SAYGILI TASARLAMA VE GERCEKLEME Dog.Dr. O.Kaan Erol Prof.Dr. Metin Gokasan [29.06.2021 |14.30-14.55
40160409|Ahmet Ene"s YILDIZ PLC SISTEMLERDE GERCEK ZAMANLI VER| TOPLAMA VE ISLEME Prof.Dr. Salman Kurtulan [Dog.Dr. O.Kaan Erol Prof.Dr. Metin G?ka§an 29.06.2021 |14.55-15.25
40160412|Sezer EROGLU Prof.Dr. Salman Kurtulan [Dog.Dr. O.Kaan Erol Prof.Dr. Metin Gokasan |29.06.2021 |14.55-15.25
40150742(Erdem inang YILMAZ EI.\fDUSTRiYE.L K.UMANDA SISTEMLERI TASARIM Prof.Dr. Salman Kurtulan Doc.Dr. O.Kaan Erol Prof.Dr. Seta Bogosyan
YONTEMLERININ KARSILASTIRILMASI 29.06.2021 15.25-15.50
40150449 |Ozan CAVUS PLC KONTROLLU 5 KATLI ASANSOR UYGULAMASI Prof.Dr. Salman Kurtulan |Dog.Dr. O.Kaan Erol Prof.Dr. Seta Bogosyan
Dog.Dr. O.Kaan Erol 29.06.2021 |15.50-16.15
40150439|Barig SOYER PREDICTIVE MAINTENANCE APPLICATION FOR INDUSTRIAL Prof.Dr. Salman Kurtulan |Dog.Dr. O.Kaan Erol Prof.Dr. Seta Bogosyan 29.06.2021 |16.15-16.40
AUTOMATION SYSTEM
40170454[Semih Atakan ERINC [ROBOTIK PROSES OTOMASYONU Dog.Dr. O.Kaan Erol Prof.Dr. Salman Kurtulan|Prof.Dr. Seta Bogosyan [29.06.2021 [16.40-17.05
GOMULU SISTEM PLATFORMU UZERINDE MODEL ARAC
40120026|0sman Can BASARAN Dog.Dr. O.Kaan Erol Prof.Dr. Salman Kurtulan|Prof.Dr. Seta Bogosyan (29.06.2021 |17.05-17.30

KONTROLU




