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Öğrenci Tez İsmi Tez Danışmanı Jüri1 Jüri2 Zaman Tarih

Murat Zeynel İBİK DÖRT ROTORLU HAVA ARACININ MATEMATİKSEL MODELLENMESİ VE KONTROLÜ İlker ÜSTOĞLU Müjde Güzelkaya Tufan KUMBASAR 13.00-13.35 8.02.2021

Mehmet Süha ÖĞ DÖRT ROTORLU HAVA ARACININ MATEMATİKSEL MODELLENMESİ VE KONTROLÜ İlker ÜSTOĞLU Müjde Güzelkaya Tufan KUMBASAR 13.00-13.35 8.02.2021

Sencer Yazıcı Formation Control of Multi-UAVs Tufan KUMBASAR Müjde Güzelkaya S. Murat Yeşiloğlu 13.35-14.00 8.02.2021

Cahit İnci  Atalet sensörüyle oryantasyon belirlenmesi S. Murat Yeşiloğlu Leyla Gören Seta Boğosyan 14.00-14.25 8.02.2021

Selçuk Oğuzhan ŞEHİTOĞLU OTOMATİK SÜRÜCÜLÜ RAYLI SİSTEMLERDE HIZ VE KONUM KONTROLÜ Mehmet Turan SÖYLEMEZ Leyla Gören Seta Boğosyan 14.25-14.50 8.02.2021

Mustafa Enes YÜCEDAĞAKTİF SÜSPANSİYON SİSTEMİNİN İNCELENMESİ, FARKLI KONTROL METODLARI İLE KONTROL EDİLMESİ, FARKLI YOL TİPLERİ İÇİN SİSTEMİN SİMÜLASYONUMehmet Turan SÖYLEMEZ Leyla Gören Seta Boğosyan 14.50-15.15 8.02.2021

Uğur TÜZEMEN YARIŞ ARAÇLARININ MODELLENMESİ VE YARIŞ ARAÇLARINDA KONTROL YAPILARI Mehmet Turan SÖYLEMEZ Yücel Aydın Metin Gökaşan 15.15-15.50 8.02.2021

M. Melih GÜLER YARIŞ ARAÇLARININ MODELLENMESİ VE YARIŞ ARAÇLARINDA KONTROL YAPILARI Mehmet Turan SÖYLEMEZ Yücel Aydın Metin Gökaşan 15.15-15.50 8.02.2021

Gürhan ÇİFÇİ RAYLI SİSTEM SİMÜLASYONU Mehmet Turan SÖYLEMEZ Yücel Aydın Metin Gökaşan 15.50-16.15 8.02.2021

Öğrenci Tez İsmi Tez Danışmanı Jüri1 Jüri2 Zaman Tarih

Kaan DİPÇİN PLC KONTROLLÜ 5 KATLI ASANSÖR UYGULAMASI Salman KURTULAN Gülay Öke Günel Yaprak Yalçın 13.00-13.35 8.02.2021

Ozan ÇAVUŞ PLC KONTROLLÜ 5 KATLI ASANSÖR UYGULAMASI Salman KURTULAN Gülay Öke Günel Yaprak Yalçın 13.00-13.35 8.02.2021

Kaan ÖZNUR PLC PROGRAMI İLE DOĞRU AKIM MOTORU VE TAŞIT KONTROLÜ SİMÜLASYONU Salman KURTULAN Gülay Öke Günel Yaprak Yalçın 13.35-14.00 8.02.2021

Eray NİLGÜN ELEVATOR AUTOMATION OF A 5-STOREY BUILDING Salman KURTULAN Osman Kaan Erol Serhat İkizoğlu 14.00-14.25 8.02.2021

Ersin Elci Server Based Indoor Real Time Locating System Ali Fuat ERGENÇ Osman Kaan Erol Serhat İkizoğlu 14.25-15.00 8.02.2021

Halil  Can Yorgancı Server Based Indoor Real Time Locating System Ali Fuat ERGENÇ Osman Kaan Erol Serhat İkizoğlu 14.25-15.00 8.02.2021

Berke AYSEL DESIGN AND CONTROL OF SYNCHRONOUS BUCK CONVERTER Ali Fuat ERGENÇ Serkan Türkeli Serhat İkizoğlu 15.00-15.25 8.02.2021

Cemre APAYDIN ENDÜSTRİDE NESNELERİN İNTERNETİ, YÖNTEM VE UYGULAMALARI Ali Fuat ERGENÇ Serkan Türkeli Emre Dinçel 15.25-16.00 8.02.2021

Ege Onur GÜL ENDÜSTRİDE NESNELERİN İNTERNETİ, YÖNTEM VE UYGULAMALARI Ali Fuat ERGENÇ Fikret Çalışkan Emre Dinçel 15.25-16.00 8.02.2021

Yiğithan Burak AY TARIMDA TOHUMLAMA AMAÇLI DRONE GÖVDE MEKANİĞİ Fikret Çalışkan Ali Fuat ERGENÇ Emre Dinçel 16.00-16.25 8.02.2021

OTURUM-1
S1: Arzuman Can KUTLUCAN  S2: Kutay Bölat

OTURUM-2
S1: Dorukhan ERDEM S2: Ertuğrul KEÇECİ 


