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KONTROL ve OTOMASYON
MUHENDISLIGI NEDIR
Kontrol ve Otomasyon Mihendisligi; elektrik, elektronik, mekanik ve bilgisayar

tabanl tim enduistriyel dretim sistemlerinin amacglanan ve planlanan bicimde
calismasini saglayan bilgi ve teknolojileri Greten ve uygulayan bir muhendislik dalidir.

Kontrol ve Otomasyon Mihendisligi Programi, “otomatik kontrol teorisi ve
uygulamalari, endiistrivel otomasyon,  élcme ve enstriimantasyon , robotik,

bilgisayar tabanli endiistriyel bilisim sistemlerinin tasarimi ve uygulamalari”
konularinda egitim verir ve arastirma yapar.



CONTROL ve OTOMASYON
MUHENDISLIGI TARIHCE

Tarihten Kontrol Ornekleri

Muhendislikte kontrol, “sistemleri belirli bir duruma o o
yonlendirme” anlamina gelmektedir. Z e

Dinamik sistemlerin temelini olusturan geri besleme
kavraminin bilincine ¢ok yakin zamanlarda varilmis
olmasina ragmen (19. yizyil sonu), bu distncenin
eski caglardan beri algilandigi ve basari ile uygulandigi
bilinmektedir.

———— Samandira

DEBi REGULATORU
(Ktesibios, M.O. IlI. Yiizyil)

—

19. yy da kontrol buhar ile yapilirken 20.yy da elektrik

ve elektronigin teknolojiye hakim olmasiyla kontrol

elektriksel isaretlerle yapilmaya baslanmistir. Bu WATT'IN MAKINASINDAKI
nedenle, Kontrol ve Otomasyon Muh. Bolimuinin DEBi KONTROLU (BUHAR
Elektrik-Elektronik Fakiltesi altinda yer almaktadir. MAKINASI, 1820)

—




'TU-KONTROL ve OTOMASYON
MUHENDISLIGI TARIHCE

eIstanbul Teknik Universitesi Elektrik-Elektronik Fakultesi, Kontrol Mihendisligi
Lisans Egitimi'ne, 1982 yilinda kurulmus olan "Kontrol ve Bilgisayar Muhendisligi
Boliumua" blnyesinde verilen muhendislik programi ile baslanmistir.

*Cagdas ulkelerdeki akademik gelisme ve uygulamalara paralel olarak, 2001 yilinda
Kontrol Muihendisligi programi olarak ozellesip, bu isimle 06grenci almaya
baslamistir.

ITU Kontrol ve Otomasyon Mihendisligi bélimu, ABET(Accreditation Board for
Engineering and Technology) tarafindan akredite edilmis ve akreditasyonu devam
eden, uluslararasi taninirhgi yuksek bir bolumddar.



Lisans Programi Kontenjanlar

2017-2018 Egitim-Ogretim doneminde yalnizca Tirk¢e program
mevcuttur ve 55 6grenci kontenjanina sahiptir.

2018-2019 Egitim-Ogretim doneminden itibaren %100 ingilizce
rogram segenegi mevcuttur. %100 Ingilizce programinin
ontenjani 40 ogrencidir.



LISANS PROGRAMI - ORNEK DERSLER

* Elektrik Devre Temelleri * Robot Kontrol(,
* Elektronige Giris, ﬁ o * Modern Kontrol Teorisi,
* Elektromanyetik Alanlara Giris, . P * Elektrik Enerji Sistemlerinin Kontroltine
* Geribeslemeli Kontrol Sist., Giris,
* Introduction to Robotics * Intelligent Control Systems
(Robotige Giris) (Akilli Kontrol Sistemleri),
* Mikrokontrolor Tabanli Sistemler * Biyolojik Sistemlerin Modellenmesi ve
* Kontrol Sistem Tasarimi, Kontrolu,
* Endustriyel Otomasyon, * Bilgisayar Destekli Tasarim ve Uretim,
e Sayisal Sistemlere Giris, e Optimal Kontrola Giris,
e Bilgisayar Kontrollu Sistemler e Bina Otomasyonuna Giris,
e Servo Motors * Design of Power Electronic Circuits(Gug
 jsaretisleme Elektronigi Devreleri Tasarimi)...




Programa ait Laboratuvarlar

« ENDUSTRIYEL OTOMASYON LABORATUVARI

« ROBOTIK LABORATUVARI

* PROSES KONTROL LABORATUVARI

« GUC ve HAREKET KONTROL LABORATUVARI

* KONTROL LABORATUVARI

« OLCME VE ENSTRUMANTASYON
LABORATUVARI

 BIOMEDIKAL ROBOTIK LABORATUVARI

« ENDUSTRI 4.0 SISTEMLER LABORATUVARI

* OTONOM ARACLAR LABORATUVARI

* SIBER-FIZIKSEL SISTEMLER LABORATUVARI




Programa ait Laboratuvarlar

Proses Kontrol Lab.

Robotik Lab. : P
Kontrol Lab. Endistriyel Otomasyon Lab.




CALISMA ALANLARI

Kontrol ve Otomasyon Miihendisligi cok genis bir yelpazede calisma alani imkani sunmaktadir. Bazi Ornekler:

Elektriksel Sistemler (Devre Kontrold..)
Mekanik Sistemler (Tasit Kontrold..)
Aerodinamik Sistemler (Ucak Kontrolu..)
Robotik Sistemler (insansiz hava/kara/deniz tasitlari kontroli..)
Elektromekanik Sistemler (Elektrik Motoru Kontroli..)
Uzaktan Kontrol (internet Uzerinden Cerrahi Operasyon..)
Endistriyel Sistemler (Kagit imalat Makinasi..)

Isil Sistemler (Oda sicakhgi kontrold..)

Akiskan Sistemler (Sivi tanki sivi seviyesi kontroli..)
Elektromanyetik Sistemler (Manyetik aski sistemi..)
Ulasim Sistemleri (Trafik akis kontrolii)

Ekonomik Sistemler (Enflasyon kontrold..)

Biyolojik Sistemler (Kan sekeri kontroli..)

Tarim Sistemleri (Tarla Kontrold..)



MEZUNLARIMIZIN GALISTIKLARI FIRMA
ORNEKLERI

ABB TUBITAK
ROCKWELL AUTOMATION ASELSAN
SIEMENS FORD-OTOSAN
MITSUBISHI HAVELSAN
BSH TAI

TEI

Bunlarin disinda, kendi firmalarini kurarak is hayatina baslayan mezunlarimiz da énemli isler yapmaktadir.



YUksek Lisans / Doktora Egitimi

Mezunlarimiz, dort yillik lisans egitimi sonrasinda, I.T.U. Fen Bilimleri Enstitisi
blnyesinde yer alan Kontrol ve Otomasyon Muhendisligi Yiksek Lisans ve
Doktora programlarinda egitimlerine devam edebilirler.

Kontrol MUhendisligi egitimi disiplinler arasi 6zellik tasidigindan bu programdan
mezun olacak ogrenciler cesitli mihendislik dallarinda da (Bilgisayar Muh.,
Elektronik Mih., Makine Mih., Ucak Mih., Endistri Mih., Isletme Miih., vb.)
viuksek lisans egitimine en kolay sekilde uyum saglayacak alt yapiya sahip olurlar.



